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DST 3 IPT : Part two
Corrigé

Exercice 1 - Calcul d’une intégrale. On se donne deux listes X “ rx0, x1, . . . , xns et Y “ ry0, . . . , yns de valeurs
réelles, de longueurs n` 1.

1. On a
x0 “ a et xN “ b.

L’espacement vaut

xk`1 ´ xk “
b´ a

N
.

C’est très visuel puisqu’on a découpé ra, bs en N sous-intervalles de même longueurs.
2. La fonction arange de numpy fonctionne très bien. Cette fonction prend en argument le point de départ, le point

d’arrivée, et le pas (écart). import numpy def abscissepNq :

pas “ pb´ aq{n

returnpnumpy.arangepa, b, pasqq

II y a aussi linspace.
Si on ne connait pas ces fonctions, on peut aussi coder une boucler for à la main :
def abscissepNq :

L=[]
for i in rangepN ` 1q :

L.appendpa` i ˚ pb´ aq{Nq

return L

3. def integralepY,Nq :

if lenpY q! “ N :

return False

s “ 0

for k in rangepN ´ 1q :

s “ s` Y rks

return s{N

4. def ApproxpY,Eq :

N “ 0

while abspintegralepY,Nq ´ integralepY,N ` 1qq ą E and N ă 100

N “ N ` 1

return integralepY,Nq

5. Si la fonction f est de classe C 1, on a (voir cours de maths) :

|I ´ IN | ď
pb´ aq2

2N
sup

tPra,bs

|f 1ptq|

6. On a la commande plot :
plotpX,Y q
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